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Sumario

Um piloto avaliado por pares em 10 locais em Lahore, Paquistdo, combinou sensores ultrassénicos de nivel
de enchimento com otimizacgdo de rotas por IA na nuvem, processando mais de 200 milhdes de pontos de
dados e obtendo um ganho de 32% na eficiéncia das rotas, uma reducéo de 29% no consumo de
combustivel, um aumento de 33% no processamento de residuos e uma redu¢éo de 18% nos custos de
manutencao de veiculos.

Dimensdes-chave

Dimenséo Pontuacao

Evidence of impact / measured public value 3/3
Transparency, fairness & accountability 3/3
Transferability / demonstrated replication 3/3
Scalability beyond pilot 2/3
Governance, capability & sustainability 1/3
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