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Sumário

O IIIA-CSIC aplicou um algoritmo de otimização tipo "mochila" a votos reais do orçamento participativo de
Barcelona (Eixample e Gràcia), mostrando até mais 92% de propostas apoiadas por euro do que a seleção
por ordenação padrão.

Dimensões-chave

Dimensão Pontuação

Evidence of impact / measured public value 2/3

Transparency, fairness & accountability 2/3

Transferability / demonstrated replication 2/3

Scalability beyond pilot 1/3

Governance, capability & sustainability 1/3
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Fontes de dados

C-NAPSE web research — acedido a 2026-08-15

Ajuntament de Barcelona / IIIA-CSIC — acedido a 2026-08-15

IIIA-CSIC paper (PDF) — acedido a 2026-08-15

Barcelona official Eixample pilot record — acedido a 2026-08-15
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